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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA |
ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

ST 1. INSTALACJE ODGROMOWE

ST 2. GLOWNE SZYNY UZIEMIAJ ACE
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KODY CPV

45312311-0 Montaz instalacji piorunochronnej
45310000-3 Roboty instalacyjne
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Czes$¢ ogolna — wymiary budynkoéw i ich przeznaczenie

A. Budynek frontowy
- w zabudowie zwarte]
- konstrukcja dachu drewnianat&yap - palna
- w obiekcie nie przebywa wigcej niz 1 osoba na 10m?2
- wymiary budynku
a/ diug&  24,90m
b/ szerok& 13,00m
¢/ wysoké&é budynku do podstawy dachu 14,70m
d/ wysokéc dachu od podtza do kalenicy 2,90 +1,20m
e/ graniczy z posadfiasna 19 oraz Ciasna 23
f/ budynek niepodpiwniczony
g/ brama wjazdowa na podworze
- 2,45 szerom
- 3,00m wysoka
h/ dobudowa do budynkwgu murowanych drwalnikbéw
I/ budynek wykorzystywany na lokale miesine

B. Budynek oficyny

- w zabudowie zwartej (graniczyasesj Ciasna 23)
- konstrukcja dachu drewnianat&iyap - palna
- w obiekcie nie przebywa wigcej niz 1 osoba na 10m?2
- wymiary budynku
- wymiary budynku
a/ diugé¢  46,60m
b/ szerok& 9,20m

¢/ wysoké&¢ budynku do podstawy dachu 13,50m
d/ wysokéc dachu od podtza do kalenicy 1,20m
f/ budynek podpiwniczony o wysakn piwnic 2,90m

g/ wysoké&t ogniomurow 0,95m

h/ budynek wykorzystywany na lokale miesaka
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ST1 — INSTALACJA ODGROMOWA

Czes¢ ogolna

Opracowanie jest zbiorem wymagaktére @ niezlzdne do okrélenia standardu jakoi
wykonania robét, w aspekcie sposobu ich wykonamiasciwosci wyrobéw budowlanych oraz oceny
prawidtowaici wykonania poszczegoélnych prac.

Opracowanie wykonano na podstawie Rozpdrenia Ministra Infrastruktury z dnia
2.09.2004 r. — w sprawie szczegb6towego zakresuryodokumentaciji projektowej, specyfikacji
technicznej wykonania i odbioru robét budowlanychrazo programu funkcjonalno —
uzytkowego.(Dz.U.Nr 202. poz 2072 z 2002 r.)

1. ZAKRES ROBOT OBJETYCH SPECYFIKACJ A TECHNICZN A

1.1. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robét wymiany lub
montau instalacji odgromowe;.
Wszystkie prace instalacyjne najewykona& zgodnie z warunkami technicznymi budowy instalaciji
odgromowej, obowdizujacymi normami, przepisami oraz posiadaviedz technicza.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&koich wykonania i za ich zgodso z
poleceniami inspektora MZBM i przedmiarem robéte8yikacja obejmuje roboty demontave i
montaowe instalacji elektrycznychdznie z prébami i odbiorem tych robaét.

1.1.1 Zakres prac

- Przeprowadzenie demountestarej instalacji odgromowej oraz konstrukcji wszych na
scianach budynkoéw po zdemontowanych instalacjadktrgteznych napowietrznych.
- Montaz
zwodow poziomych i pionowych
osprztu instalacji odgromowej
zlacz kontrolnych z wykonanich numeragj (oznaczeniem)
- Wykonanie uziomu poziomego
- Wykonanie pomiardéw instalacji piorunochrepnn
- Sporzdzenie protokotu wraz z dokumentappowykonawca.

1.1.2. Przekazanie terenu budowy.

Zamawiajcy, w terminie okrélonym w dokumentach umowy przedea Wykonawcy teren
budowy.

Wykonawca w celu dogbu do energii elektrycznej po uzgodnieniu z zdcz budynku
dokona montau podlicznika na obwodzie administracyjnym, manta demonta podlicznika
powinien odby sie w obecnéci Administratora Budynku lub korzystakdlzie z wlasnegarodia
zasilania — agregatuqutotworczego.

W przypadku nie obecsdoi Administratora, Wykonawca zoboygany jest przekaza
informacje o stanie podlicznika w chwili jego mahntaraz o stanie w chwili demorita
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1.1.3.0chrona srodowiska w czasie wykonywania robot.

Wykonawca ma obowkek zna i stosowa w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy

dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykonania roboét wytkaeniowych Wykonawca:

bedzie odpowiadat za utrzymanie terenu budowy w zyadg czystdci

bedzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub wlasrgi spotecznej, a

wynikajace z hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢asttvie jego sposobu

dziatania.

bedzie miat szczegdlny wzgll na zanieczyszczenie powietrza pytami iztivaoscia

powstania pgaru

1.1.4.0chrona przeciwpazarowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej. Wykonawca dulzie
utrzymywa sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany odpowiednimi przepisami.

Materialy tatwopalne lubzrace Ikgda skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi
przepisami i zabezpieczone przed dpsm o0sdb trzecich.

1.1.5 Bezpieczestwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t wykonawcedhie przestrzegazasad dotycgych bezpiecaestwa i
higieny pracy. W szczegollsa wykonawca ma obowzek zadbé aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwychatleowia oraz nie spetnigych odpowiednich
wymaga sanitarnych. Wykonawca zapewni ie¢dzie utrzymywat wszelkie usdzenia
zabezpieczafe, socjalne oraz smtz odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia o0s6b
zatrudnionych na budowie na poziomie co najmnigiednym w przepisach. Wysoki standard
czystdci i higieny kedzie utrzymywany przez caty czas trwania robot. djerse, ze wszelkie koszty
zwiazane z wypetnieniem wymagaokreslonych powyej nie podlegaj odrcbnej zaptacie i
uwzgkdnione w cenie umownej.

Ekipa monterska powinna &yprzeszkolona pod wzglem BHP i p. pg. oraz poddawana okresowym
badaniom lekarskim.

1.1.6 Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca hdzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie materiaty, wdzenia
uzywane podczas realizacji rob6t od daty rozgoizzdo daty odbioru ostatecznego

1.1.7 Stosowanie gido prawa i innych przepisow
Wykonawca zobovdzany jest znawszelkie przepisy wydane przez organy administpsgstwowej,
ktore w jakikolwiek sposGbaszwiazane z robotami idalzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie
tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzesbot.
2 MATERIALY
2.1 Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Wszystkie materialy i wyroby elektryczne stosowamneez Wykonawe musz spetnigd warunki

art. 10 ,Prawa Budowlanego” oraz posiadatasciwosci uzytkowe, umdaliwiajace spetnienie
podstawowych wymageokreslonych w art. 5 ust. 1 pkt 1 ,PB” oraz normach.
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2.2 Zrodta uzyskania materiatdw

Wykonawca przedstawi inspektorowi nadzoru szczegétimformacjedotyczce
zamawiania materiatéw i odpowiednie aprobaty tectme lubswiadectwa bada
laboratoryjnych do zatwierdzenia przez inspekt@dzoru.

2.3 Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyeriio czasu wbudowania, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly @kaos¢ | wkasciwosci oraz byty dosgpne do
kontroli przez inspektora nadzoru.

2.4 Zastosowane materiaty

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu robét weglhiniejszej specyfikacjiasto

-Druty stalowe ocynkowane&ednicy 8mm oraz fi 6 mm(tylko montowane wetwn budynku p/t
-Ztaczasrubowe ocynkowane

-Uchwyty rynnowe

-Kotki rozporowe fi 10 oraz fi 12

-Ztacza kontrolne

-Puszki do zicz kontrolnych przeznaczonych do mont®/t oraz 1 szt do mor#ia n/t

-Tasma stalowa ocynkowana 30x4mm

2.5Wykonanie robot

Montaz zwoddw poziomych na dachu wykd@naalezy zgodnie z rysunkiem nr 11 3
poprzez przyklejenie wspornikbw betonowych w tweviey sztucznym wysokich (0,1m) oraz
utozenia na nich drutu stalowego ocynkowanegoeanicy 8mm.

Odstp miedzy wspornikami ustala@ina 1m z& w pozostatych przypadkach wiella
tej nie mana przekracza Wszelkie 4czenia na dachu, ktérych §d naley ograniczy¢ do
niezkzdnej wykona nalezy przy pomocy ziczeksrubowych réwnié ocynkowanych. Z uwagi
na wykorzystanie do ochrony rowaiewodow pionowych mocowge naley do kominéw oraz
attyki (ogniomuréw) zachowag zasad 2 odprowadze od kadej iglicy do r@énych odcinkow
zwoddw. Kada z iglic montowana jest dwoma uchwytami dystangoinprzy wyciu kotkow
rozporowych fi 10 oraz fi 12 (odpowiednio do wysékiaglicy I=200 oraz powsye)).

Wszystkie iglice maj mie¢ srednie; 16mm, z odpowiednipowtoka ocynkowan.

Podczas prac sprawdzaalezy odlegia¢ przewoddw poziomych zwoddw o powierzchni
dachu tak by nie byla mniejszazrd,1m.Znajdujce s¢ na obrzeach dachu rynny i elementy
pokry¢ blaszanych naky przylczye do instalacji poprzez wykonanie mostkéw zadaonych
uchwytami rynnowi. Ilé¢ ich powinna by zgodna z rysunkami. Elementy gwintowane
zabezpieczy przed korozj poprzez nalzenie warstwy ochronnej smaru. Z uwagi nasciowa
tylko dostpnas¢ terenu w okot budynku zrezygnowano z wykonywanziemier i zamiast
otoku wprowadzono do realizacji uziom poziomy zzhweoscCia uzupetnienia go uziomami
pionowymi. Miatlo to znaczenie dla #d przewodow odprowadzgych ktore powinny
stanowt¢ proste przeditenie elementéw (geti) zwodow poziomych. Zatem #6 ich
(przewodéw odprowadzgych) naley wykona& zgodnie z rysunkami. Do wysoé@ 3 m od
podtaza przewody odprowadzage naley montowa w rurce o grubgci Smmscianki
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przeznaczonych do instalacji odgromowych. Puszkitzezami kontrolnymi montowa
nalezy p/t na wysokéci 1,5m z deklami mocowanymi ndaruby z wyptkiem jednej
przeznaczonej do morma n/t. Wiloty rurek przewoddéw odprowadzeych naley dokladnie
uszczelnt. Pozostate odlegéoi uchwytow przewodow odprowadzaych n/t ustala gina 1,5m.

Dla uziemié wszystkie prace ziemne najeprowadzé recznie gebokas¢é rowow 0,5m)
zgodnie z rysunkami. Dla ograniczenia zniszczeh@laoika przy budynku oficyny wykopy
nalezy odsuna¢ poza chodnik ograniczg sk do jego rozbiorki na wysokoi przewodow
odprowadzajcych. Na uziemienia stosowaalezy tasme ocynkowamn 30x3 lub 25x4.
Odprowadzenia od niej w kierunku przewodow odpraxegdych do zicza kontrolnego
wykon& nalery z drutu Fe/Zn fi 10 poprzez poprzez spawangbiezpieczenie przed korazj
tasma DENSO lub poprzez skeenie odpowiednimi zEzami.

Zblizenia nowych montowanych uziemido innych urzdzea zgtasza nalery do
inwestora. Zasypywanie wykopow ma sdbywa warstwami poprzez odpowiednie
zag:szczenie gruntu. Po zaktzeniu catéci prac ziemnych przywré€inalezy nawierzchnie do
stanu pierwotnego. Waéuziemienia na kalym z zaciskow kontrolnych nie me
przekracza 10om.

3 SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgi, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robot. Spgk bedacy wiasndcia Wykonawcy lub
wynajety do wykonania rob6t ma Byutrzymany w dobrym stanie i gotowm do pracy. Bdzie
spetniat normy ochron§rodowiska i przepisy dotyaze jego uytkowania.

Z uwagi na ograniczone wymiary bramy wjazd na paade@odnénika ograniczony jest do
samojezdnego np. Haulotte HA16 lub HA18 PX

4 KONTROILA JAKO SCI ROBOT
4.1 Rodzaje odbiorow robot

Roboty podlegaj nastpujacym etapom odbioru, dokonywanym przez Inspektora
przy udziale Wykonawcy:

odbidr rob6t zanikagych i ulegaicych zakryciu

przegcie robo6t - wystawieniéwiadectwa wykonania - odbidér koowy

Przewiduje si zaprowadzenie dziennika budowy w wersji skrécone;j.

4.2 Odbior robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi czsciowemu nhalgy poddd te elementy urglzeh instalacji, ktére zanikaj
w wyniku posgpu robét, jak np.: uteenie uziomu w wykopie, ktérych sprawdzenie jest
niemaliwe lub utrudnione w fazie odbioru koowego. Odbior robétdalzie dokonywany
w czasie umdiwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bendaania
0g6lnego pospu roboét. Odbioru robét dokonuje Inspektor.
Kazdorazowo po przeprowadzeniu odbiorgsczowego powinien b§ sporadzony protokot.
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4.3 Przegcie robét - odbiér koncowy

Gotowa¢ do przekazania caloi robot lgdzie stwierdzona przez Wykonagvc
powiadomieniem na gmie o tym fakcie Inspektora, a taksprawdz zgodnd¢ stanu istniejcego z
wymaganiami odpowiednich norm przedmiotowych lutyith warunkoéw technicznych.

Do uzyskaniaswiadectwa przejcia robot Wykonawca jest zobaygany przygotow& nastpujace
dokumenty:
protokoty odbioréw cgciowych
certyfikaty jak@ci wbudowanych materiatéw i urdzen
inne dokumenty wymagane przez Zamasgago, m in. éwiadczenie Wykonawcy
0 zgodndci wykonania rob6t z obowkujacymi przepisami i Polskimi Normami
Wszystkie zargdzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetniag kzda zestawione
wg ustalonego wzoru ustalonego przez Zamam&jo.
Termin wykonania robét poprawkowych i robét uzujpghtych wyznaczy komisja i stwierdzi
ich wykonanie.

4.4 Nalery wykona¢ sprawdzenia odbiorcze sktadajce s¢ z ogkdzin

czesciowych i koncowych polegajcych na:
zgodndci dokumentacji powykonawczej z projektem i ze starfaktycznym,
zgodndci polaczen z podanymi w dokumentacji powykonawczej,
stanu osprgu odgromowej, stanu
i kompletndgci dokumentacji dotyccej zastosowanych materiatéw,
sprawdzenie gptosci wszelkich przewodow wygbujacych w danej instalacji,
poprawndci wykonania i zabezpieczenia potex srubowych instalacii
elektrycznej potwierdzonych protokotem przez wykesoamontatu,
poprawndci wykonania montau sprztu instalacyjnego
pomiarach uziemienie iqgtosci przewodow

Po wykonaniu ogldzin naley sporadzi¢ protokéty z przeprowadzonych badzgodnie

Z wymogami zawartymi w normie PN-IEC 60364-6-61.200

4.5 ODBIOR ROBOT - PRZEPISY ZWIAZANE
.PN-EN 62305 z roku2006 ,Instalacje Odgromowe"
.Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2.09.2004sprawie szczegdtowego
zakresu i formy dokumentacji projektowej , specglik technicznych wykonania
i odbioru rob6t budowlanych oraz programu funkcjapauzytkowego /Dz.U.Nr.202 z
dn. 16.09.2004r. poz.2072/

ST 2 —MONTA Z GLOWNEJ SZYNY UZIEMIAJ ACEJ

Czes¢ ogolna

Opracowanie jest zbiorem wymagaktére a niezlzdne do okrélenia standardu jakoi
wykonania robét, w aspekcie sposobu ich wykonamiasciwosci wyrobéw budowlanych oraz oceny
prawidtowasci wykonania poszczegoélnych prac.

Opracowanie wykonano na podstawie Rozpdrenia Ministra Infrastruktury z dnia
2.09.2004 r. — w sprawie szczegbdtowego zakresurnyodokumentaciji projektowej, specyfikacji
technicznej wykonania i odbioru robét budowlanychrazo programu funkcjonalno -
uzytkowego.(Dz.U.Nr 202. poz 2072 z 2002 r.)
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1. ZAKRES ROBOT OBJETYCH SPECYFIKACJ A TECHNICZN A

1.1. Ogodlne wymagania dotycgee robot

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robét przy mamnta
Gtowne] Szyny Uziemiagej (GSU). Wszystkie prace instalacyjne wnglevykona& zgodnie z
warunkami technicznymi budowy instalacji elektrygzh, obowizujacymi normami, przepisami oraz
posiadan wiedz technicza. Montazu GSU ma s odbyw& zgodnie z podstawowym aktem
prawnym, ktérym jest ustawa Prawo Budowlane (DzNW156/2006 r. poz. 118 wraz zzmbejszymi
zmianami). Gtéwnym aktem prawnym jest Rozpozenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia
2002 r. w sprawie warunkow technicznych jakim pawirodpowiadéa budynki i ich usytuowanie
(Dz. U. Nr 75/2002 poz. 690, z fdiejszymi zmianami).

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékoich wykonania i za ich zgodis® z
poleceniami inspektora MZBM i przedmiarem robéte8yikacja obejmuje roboty demontave i
montaowe instalacji elektrycznychdznie z probami i odbiorem tych robot.

1.1.2 Zakres prac

wykucie bruzd, wykonaniglepych otworéw, wykonanie przehiwykucie wrek
wyprowadzenie do budynku przewodu Fe/Zn fi 10 detvaa budynku, dalej drutem Fe/Zn fi 6
do skrzynek przeznaczonych na GSU

monta skrzynek najmniej 1x12M bez listew odgatych

wykonanie paiczen w wykopie i zabezpieczenie przed kokpzj

wykonanie pomiaréw waka uziemienia (mniej i 100m)

sporadzenie protokétu

1.1.2. Przekazanie terenu budowy.

Zamawiajicy, w terminie okrdonym w dokumentach umowy przedea Wykonawcy teren
budowy.

Wykonawca w celu dogbu do energii elektrycznej po uzgodnieniu z zdcz budynku
dokona montau podlicznika na obwodzie administracyjnym, manta demonta podlicznika
powinien odby sie w obecnéci Administratora Budynku lub korzystakdlzie z wlasnegarodia
zasilania — agregatugufotwdérczego.

W przypadku nie obecsdoi Administratora, Wykonawca zoboygany jest przekaza
informacje o stanie podlicznika w chwili jego mahntaraz o stanie w chwili demorita

1.1.3.0chrona srodowiska w czasie wykonywania robot.
Wykonawca ma obowrzek zné i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotycace ochronyrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykonania robét wyikaeniowych Wykonawca:
bedzie odpowiadat za utrzymanie terenu budowy w zyadg czystdci
bedzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla 0sob lub whasrioi spotecznej, a
wynikajace z hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢asttvie jego sposobu
dziatania.
bedzie miat szczegllny wzgll na zanieczyszczenie powietrza pytami zhiveoscia
powstania pgaru
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1.1.4.0chrona przeciwpazarowa

Wykonawca bkdzie przestrzega przepisy ochrony przeciwparowej. Wykonawca dulzie
utrzymywa sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany odpowiednimi przepisami.

Materiaty fatwopalne lutvrace kgda skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisa
zabezpieczone przed dgstm osob trzecich.

1.1.5 Bezpieczestwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t wykonawcedhie przestrzegazasad dotycgych bezpiecaestwa i
higieny pracy. W szczegodldéad wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwychatleowia oraz nie spetnigych odpowiednich
wymaga sanitarnych. Wykonawca zapewni ie¢dzie utrzymywat wszelkie usgdzenia
zabezpieczafe, socjalne oraz smtz odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia o0s6b
zatrudnionych na budowie na poziomie co najmnigiednym w przepisach. Wysoki standard
czystaci i higieny kedzie utrzymywany przez caly czas trwania robot. djerse, ze wszelkie koszty
zwiagzane z wypetnieniem wymagaokreslonych powyej nie podlegaj odrcbnej zaptacie i
uwzgkdnione w cenie umownej.

Ekipa monterska powinna byprzeszkolona pod wzglem BHP i p. pp. oraz poddawana
okresowym badaniom lekarskim.

1.1.6 Ochrona i utrzymanie robét
Wykonawca hdzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie materiaty, wdzenia
uzywane podczas realizacji rob6t od daty rozgozdo daty odbioru ostatecznego

1.1.7 Stosowanie gido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowizany jest zné wszelkie przepisy wydane przez organy administrac
panstwowej, ktére w jakikolwiek sposol, gwiazane z robotami idulzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznyctigzas prowadzenia robot.

2 MATERIALY

2.1 Ogo6lne wymagania dotycgce materiatow

Wszystkie materialy i wyroby elektryczne stosowamneez Wykonawe musz spetnigd warunki
art. 10 ,Prawa Budowlanego” oraz posiadatasciwosci uzytkowe, umdaliwiajace spetnienie
podstawowych wymageokreslonych w art. 5 ust. 1 pkt 1 ,PB”

2.2 Zrodta uzyskania materiatow
Wykonawca przedstawi inspektorowi nadzoru szczegétmformacjedotyczce
zamawiania materiatéw i odpowiednie aprobaty techme lubswiadectwa bada
laboratoryjnych do zatwierdzenia przez inspekt@dzoru.
2.3 Przechowywanie i sktadowanie materiatéw
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyerio czasu wbudowania, byly

zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly koS¢ | wkasciwosci oraz byly dostpne do
kontroli przez inspektora.
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2.4 Zastosowane materiaty

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu robot weglhiniejszej specyfikacjiasto
materialy powszechnie stosowane, posigmgiwiadectwa o dopuszczeniu ich do
stosowania w budownictwie. W oznaczonym czasiedowtgudowaniem, Wykonawca
przedstawi szczeg6towe informacje dotyazzrédta wytwarzania materialdw oraz
odpowiednigwiadectwa bada dokumenty dopuszczenia do odbioru i stosowania
w budownictwie oraz prébki do zatwierdzenia przezpektora. Materiaty powinny posiada
wiasciwosci okreslone w specyfikacii, #dz inne, o ile zatwierdzone zostgprzez Inspektora.

2.5Wykonanie robot

Zastosowanie w budynkach zgodnie z ustaleniami @yaWw Szyn Uziemiagych
zamontowania skrzynki PCV o konstrukcji wzmocniopegystosowanej do zamykania
zamkiem patentowym z kluczem M — K przeznaczongwniez dla obstugi przez
pracownikdw ENERGA SA.

Skrzynka ma b§w wykutej wrece przy czym przewody uziemaag dla WLZ, rurocigow,

oraz innych mediow po uzgodnieniach z ich admiatstiami lzda odpowiednio wyprowadzane
przy remoncie instalacji elektrycznych. Doprowadeerzewodu uziemiagego Fe/Zn fi 10 w
ziemi oraz ziczonego z nim Fe/Zn fi 6 do skrzynki poprow&dzalery tras w wykutej
uprzednio bradzie. Catsé¢ bruzd przykrg warstwg tynku

Po zakdéczeniu prac przedky¢ naleey plan powykonawczy, pomiary izolacji nowego
odcinka WLZ, atesty na wbudowane materiaty.

3 SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgi, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robét. Spek bedacy whasndcia Wykonawcy lub
wynajety do wykonania rob6t ma Byutrzymany w dobrym stanie i gotowm do pracy. Bdzie
spetniat normy ochron§rodowiska i przepisy dotyaze jego aytkowania.

4 KONTROILA JAKO SCI ROBOT
4.1 Rodzaje odbiorow robot

Roboty podlegaj nastpujacym etapom odbioru, dokonywanym przez Inspektora
przy udziale Wykonawcy:

odbior rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu

przegcie robot - wystawieniéwiadectwa wykonania - odbior koowy

4.2 Odbior robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi czsciowemu nalgy poddd te elementy urglzeh instalacji, ktére zanikaj
w wyniku postpu robét, jak np.: wykonanie bruzd, przehitérych sprawdzenie jest
niemaliwe lub utrudnione w fazie odbioru koowego. Odbior robdtdalzie dokonywany
w czasie umdiwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bendaania
0goblnego posgpu roboét. Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru.
Kazdorazowo po przeprowadzeniu odbiorgiczowego powinien b§ sporadzony protokot
i dokonany zapis w dzienniku budowy.
Przed zasypaniem i zatynkowaniem przewodow wykgnamstalacji elektrycznej obowkkowo
nalezy zgtasza te roboty Inspektorowi, celem odbiorwéziowego.
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4.3 Przegcie robot - odbidr koncowy

Gotowa¢ do przekazania caloi robot lgdzie stwierdzona przez Wykonagvc
powiadomieniem na fmie o tym fakcie Inspektora Nadzoru, a zZaksprawdz zgodnd¢ stanu
istniegcego z wymaganiami odpowiednich norm przedmiotowykttb innych warunkow
technicznych.

Do uzyskaniaswiadectwa przejcia robot Wykonawca jest zobaywany przygotowa nastpujace
dokumenty:
protokoty odbioréw cgciowych
certyfikaty jakdci wbudowanych materiatow i ugdzen
inne dokumenty wymagane przez Zamasggago, m in. wiadczenie Wykonawcy
0 zgodndci wykonania robét z obowkujacymi przepisami i Polskimi Normami
Wszystkie zargdzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetniag kzda zestawione
wg ustalonego wzoru ustalonego przez Zamawego.
Termin wykonania robét poprawkowych i rob6t uzujpghtych wyznaczy komisja i stwierdzi
ich wykonanie.

4.4 Naley wykonaé¢ sprawdzenia odbiorcze sktadajce s¢ z ogkdzin

czesciowych i koncowych polegagcych na:
zgodndci dokumentacji powykonawczej z projektem i ze starfaktycznym,
zgodndci polaczen z podanymi w dokumentacji powykonawczej,
stanu kabli i przewodow, osptr instalacyjnego do kabli i przewodéw, stanu
i kompletndci dokumentacji dotyeacej zastosowanych materiatow,
sprawdzenie ggtosci wszelkich przewoddw wygbujacych w danej instalaciji,
poprawndci wykonania i zabezpieczenia poter srubowych instalaciji
potwierdzonych protokotem przez wykonawaontau,
poprawndéci wykonania montau osprztu instalacyjnego, uazizen oraz oznacze
sporadzenia protokotéw po pomiarach rezystancji uziémie

Rezystancja uziemienie powinna b§ wigksza nk 10 omow.

Po wykonaniu ogldzin naley sporadzi¢ protokoty z przeprowadzonych badzgodnie

Z wymogami zawartymi w normie PN-IEC 60364-6-61.200

4.5 ODBIOR ROBOT - PRZEPISY ZWIAZANE

. PN-IEC 60364 ,Instalacje elektryczne i teletechniezv obiektach budowlanych”

. PN-EN 60947- :2002 Aparatura rozdzielcza i sterozainiskonagiciowa

. PN-IEC 60898:2000 Spgtzelektroinstalacyjny

. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2.09.2004sprawie szczegotowego
zakresu i formy dokumentacji projektowej , specaféik technicznych wykonania

i odbioru rob6t budowlanych oraz programu funkcjapauzytkowego /Dz.U.Nr.202 z
dn. 16.09.2004r. poz.2072/



